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Abstract 

it scans the road surface when an uneven road surface is detected. 
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Rechercheantrag gem. Paragraph 43 Abs. 1 Satz PatG ist gestellt 
(54) Uberwachungseinrichtung fur Fahrzeuge 

Die Erfindung bezieht sich auf eine Einrichtung 10 zur 
Oberwachung einer nicht unmittelbar einsehbaren Um- 
gebung aines Fahrzeuges 11 und/oder zur vorausschau- 
enden Oberwachung der Fahrzeugbahn 17, mit einer im 
Front- und/oder Heckbereich des Fahrzeuges 11 angeord- 
neten wenigstens einen Kamera 12, mit einer Signalver- 
arbeitungsvorrichtung 13 und einer Anzeigevorrichtung 
14 im Blickfeld des Fahrzeugfuhrers, mit Mitteln zur Uber- 
fuhrung der wenigstens eine Kamera 12 in eine geschiitz- 
te Ruhelage bei Nichtgebrauch und in wenigstens eine 
definierte Betriebslage bei Gebrauch. und mit Mitteln 16 
zur vorausschauenden Oberwachung der Fahrbahn 17, 
auf der die Rader 18 des Fahrzeuges 11 rollen, wobei die- 
se Mittel 16 wenigstens eine Abtasteinrichtung 19 am 
Fahrzeug zur Erfassung von Bodenunebenheiten umfas- 
sen, und eine Auswerteeinrichtung, die die Signale der 
wenigstens einen Abtasteinrichtung 19 in Anzeigesignale 
und/oder Steuerbefehle fur aktiv steuerbare Fahrzeugag- 
gregate umwandelt. 

Die wenigstens eine Abtasteinrichtung 19 der Mittel 16 
zur vorausschauenden Oberwachung der Fahrbahn 17 ist 
dabei durch die wenigstens eine vorhandene Kamera 12 
zur Oberwachung der nicht unmittelbar einsehbaren Um- 
gebung eines Fahrzeuges 1 1 gebildet. Die mit der wenig- 
stens einen Kamera 12 zusammenwirkenden Mittel 1 5 zur 
Oberfuhrung der wenigstens einen Kamera 12 in eine ge- 
schutzte Ruhelage bei Nichtgebrauch und in wenigstens 
eine definierte Betriebslage bei Gebrauch weisen dabei 
eine Verschwenkeinrichtung ... 
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1 2 

Beschreibung fassung bzw. einer vorausschauenden Fahrbahnbeurteilungj 

° nachteilig ist bei diesen bekannten Anordnungen das Fehlen 

[0001] Die Erfindung bezieht sich auf eine Einrichtung einer Moghchkeit z. B. eines Hineinsehens in eine Kreu- 

zur Uberwachung einer nicht unmittelbar einsehbaren Um- zung oder dergleichen 

gebung eines Fahrzeuges und/oder zur vorausschauenden 5 [0008] Aus dem Stand der Technik sind weiterhin Kombi- 

Uberwachung der Fahrzeugbahn, mit einer im Front- und/ nationen aus den zuvor genannten Anordnungen bekannt, 

Oder Heckbereich des Fahrzeuges angeordneten wenigstens bei denen die verschiedenen Funktionen jeweils dutch; sepa- 

einen Kamera mit einer Signalverarbeitungsvorrichtung rate Kameras durchgefuhrt werden. Derartige Anordnungen 

und einer Anzeigevorrichtung im BUckfeld des Fahrzeug- sind sehr aufwendig in der Herstellung und meist umstand- 

fuhrers, mit Mitteln zur Uberfurming der wenigstens einen 10 lich in der Handhabung , ,. . 

Kamera in eine geschutzte Ruhelage bei Nichtgebrauch und [0009] Der Erfindung hegt die ^p^™**'**** 

in wenigstens eine definierte Betriebslage bei Gebrauch, kannten Uberwachungseinnchtungen fur Fahrzeuge unter 

und mit Mitteln zur vorausschauenden Uberwachung der Beibehaltung der bishengen Vorte.le in der Weise zu verbes- 

Fahrbahn, auf der die Rader des Fahrzeuges rollen, wobei sern, daJJ die zuvor beschnebenen Nachteile vermieden wer- 

dieseMittelwenigstenseineAbtasteinrichtungamFahrzeug 15 den. Die gewiinschte Anordnung soU dabei einfach und 

zur Erfassung von Bodenunebenheiten umfassen, und eine wirtschafdich herstellbar und gut in den Funktionseigen- 

Auswerteeinrichtung, die die Signale der wenigstens einen schaften sein. 

Abtasteinrichtung in Anzeigesignale und/oder Steuerbe- [0010] Die Aufgabe wird erfindungsgemaB dadurch ge- 

fehle fur aktiv steuerbare Fahrzeugaggregate umwandelt. lost, daS die wenigstens erne Abtasteinrichtung der Mittel 

r00021 Aus dem Stand der Technik sind verschiedene Ein- 20 zur vorausschauenden Uberwachung der Fahrbahn durcn 

richtungenzurUberwachungeinernichtunmittelbareinseh- die wenigstens eine vorhandene 

baren Umgebung eines Fahrzeuges oder zur vorausschauen- der nicht unmittelbar einsehbaren Umgebung eines Fahrzeu- 

den Uberwachung der Fahrzeugbahn bekannt. So ist z. B. ges gebildet sind, wobei die mit der Ka- 

aus der GB 2 244 187 A eine kleine an dem Frontbereich ei- mera zusammenwirkenden Mittel zur Uberfuhrung der we- 

nes Fahrzeuges angebrachte Videokamera bekannt, die es 25 nigstens einen Kamera in eine geschutzte Ruhelage bei 

dem Fahrer ermogUcht, beispielsweise bei einem Einbiegen Nichtgebrauch und in wenigstens eine definierte Betnebs- 

rnTine Hauptstrie den flieBenden Verkehr friiher als bisher lage bei Gebrauch eine Verschwenkeinnchtung zur vertika- 

in erne naupu.iT ^ und/oder horizonta i en Verschwenkung der wenigstens 

^003r Weiterhin ist z. B. aus der DE 195 39 642 ein Ver- einen Kamera aufweisen. Auf diese Weise wird erstoabg 

fahren und eine Vorrichtung zur VisuaUsierung eines nicht 30 mit einfachen M.tteln die Moghchkeit geschaffen, mit ein 

unmittelbar einsehbaren Uberwachungsraumes insbeson- und derselben Kamera gleichzeitig einen nicht unrmt^bar 

dere bei einem Fahrzeug bekannt. Es wird dabei der zu iiber- einsehbaren Raum z. B^ im Kreuzungsbereich zu uberwa 

wachende nicht unmittelbar einsehbare Raum von einer Vi- chen und eine vorausschauend « ^S^a^ to 

deokamera eingesehen, wobei die in dieser Druckschrift be- Fahrzeug hegenden Fahrbahn durchzufuhren. Es wird ^dazu 

schriebeneAnordnungzusatzlich Mittel umfaBt, welche bei 35 in der ersten BetnebssteUung die Kamera m homontaler 

Nichtgebrauch die vfdeokamera in eine geschutzte Ruhe- Richtung verschwenkt, um " " 

lage und bei Gebrauch dieselbe in eine definierte Betriebs- zungsbereich hineinzusehen und in der zweiten Betnebs 

verbrineen stellung wird die Verschwenkeinnchtung in vertikaler Rich- 

[0004] Auf der DE 198 16 054 Al ist auBerdem ein Ka- tung verschwenkt, um eine Uberwachung der vor denv Fahr- 

rnerasystem zum Uberwachen einer nicht unmittelbar ein- 40 zeug befindkchen Fahrbahn durch .zufuhren Eine Verwirkb- 

sehb Jen Umgebung eines Fahrzeuges bekannt, in der die chung - dieser zwei Betnebsstellungen ube eine Ve r- 

Jeweihge Kamera zur Erhohung des* Bhckwinkels in meh- schwenkeinrichtung ist einfach und wirtschafthch herstell- 

rere Arbeitspositionen einsteUbar ist. bar und auBerdem gut in den FunkUonseigensch afte a 

[0005] Es Uefem die bekannten Anordnungen an sich zu- [0011] Bei der bevorzugten Aus fuhrungsfo ™ der voriie- 

friedensteUende Ergebnisse bei der Uberwachung einer 45 genden Erfindung sind d* x.ne V ^ chwenke, ^f^ n n e g n ^- 

nkht unmittelbar einsehbaren Umgebung eines Fahrzeuges, weisenden Mittel zur ^^^^^^^ 

nachteiUg ist bei den bekannten Ausfuhmngsformen das mera in erne Ruhelage bei Nichtgebrauch ^.gto 

Fehlen von Mitteln zur gleichzeitigen vorausschauenden eine Betnebslage bei Gebrauch zur BereiteteUung von zw 

Uberwachung der Fahrzeugbahn. Betnebsstellungen ausgebildet. Auf ^diese _ We se wird nut 

[0006] Aus dem Stand der Technik sind auBerdem ver- 50 einfachen Mitteln erne Zwei-Modus-Umschaltung 

chieiene Verfahren und Vorrichtungen zur vorausschauen- Es sind dabei zweekmaBig die Mittel ^J^^J^ 

den Fahrbahnbeurteilung bzw. StraBenoberflachen-Erfas- wenigstens einen Kamera in eine Ruh . ela ^ r U h ^ n 7 z n ' g a S n e e n s S 

sungssysteme bekannt. So ist z. B. aus der eine Betriebslage mit der .^^^T*™^ 

DE 197 30 414 Al ein Verfahren und eine Vorrichtung zur gekoppelt ausgebildet d. h die ents prec Kamera wird 

vorausschauenden Beurteilung der Fahrbahn bekannt, auf 55 in der zweiten BetnebssteUung bei der ^^hung der 

der die Rader eines Kraftfahrzeuges abrollen, wobei ein La- Fahrbahn automatisch bei Hineinbnngen in diese Bejnebs- 

ser-Uchtmuster im Triangulationsverfahren ausgewertet steUung iiber die Verschwenkeinnchtung verUkal ver- 

• d schwenkt. 

[0007] Weiterhinsindz,B.ausderEP0412719Bl oder [0012] Nach einem weiteren Merkmal der vorhegenden 

der DE 34 47 015 C2 Vorrichtungen zum Erfassen des Zu- 60 Erfindung sind die eine Verschwenkeinnchtung aufweisen- 

standes einer StraBenoberflache fur ein Fahrzeug bekannt, den Mittel zur Uberfuhrung der wenigstens einen Kamera in 

bei denen ein Fahrzeug mit einem Sender zum Richten elek- eine Ruhelage und wenigstens eine Betriebslage a s ; ausfahr- 

Uomagnetischer Strahlung oder dergleichen auf eine Stra- bares Tragerelement ausgebildet ZweckmaBig ,st ^dabei cte 

Benoberftache vor dem Fahrzeug und einem Empfanger zum Verschwenkeinnchtung des ausfahrbaren Tragerelementes 

Empfangen der reflekt.erten Strahlung sowie mit Mitteln zur 65 in der ersten BetnebssteUung zur honzontalen Ve^hen- 

Weiterverarbeitung der erhaltenen Signale ausgestattet ist. kung der wenigstens einen Kamera ausgebildet. Weiterhin 

Es liefern diese bekannten Anordnungen an sich zufriedens- ist zweckmaBig die Ver ? chwen ^"^^^^ 

tellende Ergebnisse bezuglich der StraBenoberflachen-Er- ren Tragerelementes ,n der zweiten BetnebssteUung zur ver- 
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tikalen und/oder horizontalen Verschwenkung der wenig- 
stens einen Kamera vorgesehen. Es befindet sich bei dieser 
Ausfuhrungsform in der ersten Betriebsstellung die Vomch- 
tung im Kreuzungs-Uberwachungs-Modus und in der zwei- 
ten Betriebsstellung im Fahrbahn-Uberwachungs-Modus. 
[0013] Es empftehlt sich auBerdem, daB das ausfahrbare 
Tragerelement zur Bereitstellung der Ruhelage fur die we- 
nigstens eine Kamera zur Uberfuhrung derselben in eine 
versenkte Stellung ausgebildet ist. Die Kamera ist also in 
der Ruhelage geschutzt untergebracht. 
[0014] Nach einem weiteren Merkmal der vorliegenden 
Erfindung ist die Anzeigevorrichtung der Einrichtung zur 
Uberwachung durch die Anzeige eines Navigationssyste- 
mes gebildet. Uber diese Mittel konnen die erfaBten Uber- 
wachungssignale in geeigneter Weise im Blickfeld des Fahr- 
zeugfiihrers angezeigt werden. 

[0015] Nach einem weiteren Vorschlag der vorliegenden 
Erfindung sind die eine Verschwenkeinrichtung aufweisen- 
den Mittel zur Uberfuhrung der wenigstens einen Kamera in 
einer Ruhelage und wenigstens eine Betriebslage als mit 
dem beweglichen Dusentrager einer Scheibenreinigungsan- 
lage eines Fahrzeuges kombiniertes Bauelement ausgebil- 
det. Auf diese Weise laBt sich die erfindungsgemaBe Anord- 
nung an einem bereits an dem Fahrzeug vorhandenen Bau- 
teil mit anbringen. 

[0016] Nach einem letzten Merkmal der vorliegenden Er- 
findung weisen die eine Verschwenkeinrichtrung aufweisen- 
den Mittel zur Uberfuhrung der wenigstens eine Kamera in 
einer Ruhelage und wenigstens eine Betriebslage ftir jede 
Ruhe- und/oder Betriebsstellung eine gesonderte Schalter- 
position auf. Auf diese Weise ist fur den Fahrzeugfuhrer ein- 
deudg der eingestellte Uberwachungs-Modus erkennbar. 
[0017] Die Erfindung ist in den Figuren der Zeichnung in 
einem Ausfuhrungsbeispiel dargestellt. Es zeigen: 
[0018] Fig. 1 eine schematische Draufsicht auf die bei ei- 
nem Fahrzeug angebrachte erfindungsgemaBe Uberwa- 
chungseinrichtung, 

[0019] Fig. 2 eine schematische Seitenansicht eines Fahr- 
zeuges mit der erfindungsgemaBen Uberwachungseinrich- 

[0020] Fig. 3 eine schematische Teil-Seitenansicht eines 
ausfahrbaren Tragerelementes einer ersten Ausfuhrungs- 
form der erfindungsgemaBen Anordnung. 
[0021] Die erfindungsgemaBe Einrichtung zur Uberwa- 
chung einer nicht unmittelbar einsehbaren Umgebung eines 
mit 11 bezeichneten Fahrzeuges und/oder zur vorausschau- 
enden Uberwachung der Fahrzeugbahn ist generell mit 10 
bezeichnet. Die erfindungsgemaBe Einrichtung 10 umfaBt, 
siehe insbesondere die Fig. 1 der Zeichnung, eine im Front- 
und/oder Heckbereich des Fahrzeuges 11 angeordnete we- 
nigstens eine Kamera 12, eine Signalverarbeitungseinrich- 
tung 13 und eine Anzeigevorrichtung 14 im Blickfeld des 
Fahrzeugfiihrers. Die erfindungsgemaBe Einrichtung 10 um- 
faBt femer Mittel 15 zur Uberfuhrung der wenigstens einen 
Kamera 12 in eine geschutzte Ruhelage bei Nichtgebrauch 
und in wenigstens eine definierte Betriebslage bei Ge- 
brauch. Die erfindungsgemaBe Anordnung umfaBt weiterhin 
Mittel 16 zur vorausschauenden Uberwachung der Fahrbahn 
17, auf der die Rader 18 des Fahrzeuges 11 rollen, siehe ins- 
besondere die Fig. 2 der Zeichnung, wobei diese Mittel 16 
wenigstens eine Abtasteinrichtung 19 am Fahrzeug zur Er- 
fassung von Bodenunebenheiten umfassen. Die Mittel 16 
umfassen auBerdem eine in den Figuren der Zeichnung nicht 
dargestellte Auswerteeinrichtung, die die Signale der we- 
nigstens einen Abtasteinrichtung 19 in Anzeigesignale und/ 
Oder Steuerbefehle fur aktiv steuerbare Fahrzeugaggregate 
umwandelt. 

[0022] Die wenigstens eine Abtasteinrichtung 19 der Mit- 



tel 16 zur vorausschauenden Uberwachung der Fahrbahn 17 
sind durch die wenigstens eine vorhandene Kamera 12 zur 
Uberwachung der nicht unmittelbar einsehbaren Umgebung 
des Fahrzeuges 11 gebildet. Es weisen dabei die mit der we- 
5 nigstens einen Kamera 12 zusammenwirkenden Mittel 15 
zur Uberfuhrung der wenigstens einen Kamera 12 in eine 
geschutzte Ruhelage bei Nichtgebrauch und in wenigstens 
eine definierte Betriebslage bei Gebrauch, siehe insbeson- 
dere die Fig. 3 der Zeichnung, eine Verschwenkeinrichtung 
10 20 zur vertikalen und/oder horizontalen Verschwenkung der 
wenigstens einen Kamera 12 auf. 

[0023] Bei dem dargestellten Ausfuhrungsbeispiel der 
vorliegenden Erfindung sind die eine Verschwenkeinrich- 
tung 20 aufweisenden Mittel 15 zur Uberfuhrung der wenig- 
15 stens einen Kamera 12 in eine Ruhelage bei Nichtgebrauch 
und in wenigstens eine Betriebslage bei Gebrauch zur Be- 
reitstellung von genau zwei Betriebsstellungen ausgebildet. 
Es handelt sich dabei urn eine Betriebsstellung zur Uberwa- 
chung einer nicht unmittelbar einsehbaren Umgebung, wie 
20 z. B. einem Kreuzungsbereich, und urn eine zweite Be- 
triebsstellung zur vorausschauenden Uberwachung der 
Fahrzeugbahn. Es konnen dabei die Mittel 15 zur Uberfuh- 
rung der wenigstens einen Kamera 12 in eine Ruhelage und 
wenigstens eine Betriebslage mit der Verschwenkeinrich- 
25 tung 20 zwangsgekoppelt ausgebildet sein. Es wird in die- 
sem Falle bei einer Umschaltung in die zweite Betriebsstel- 
lung gleichzeidg die Kamera zur Uberwachung der Fahr- 
zeugbahn in vertikaler Richtung verschwenkt. 
[0024] Bei dem in den Figuren der Zeichnung dargestell- 
30 ten Ausfuhrungsbeispiel sind die eine Verschwenkeinrich- 
tung 20 aufweisenden Mittel 15 zur Uberfuhrung der wenig- 
stens einen Kamera 12 in eine Ruhelage und wenigstens 
eine Betriebslage als ausfahrbares Tragerelement 21 ausge- 
bildet. Die Verschwenkeinrichtung 20 des ausfahrbaren Tra- 
35 gerelementes 21 ist dabei in der ersten Betriebsstellung zur 
horizontalen Verschwenkung der wenigstens einen Kamera 
12 ausgebildet, siehe den entsprechend angedeuteten Rund- 
pfeil in der Fig. 3 der Zeichnung. Weiterhin ist die Ver- 
schwenkeinrichtung 20 des ausfahrbaren Tragerelementes 
40 21 in der zweiten Betriebsstellung zur gleichzeiUgen verti- 
kalen und horizontalen Verschwenkung der wenigstens ei- 
nen Kamera 12 ausgebildet, siehe die in der Fig. 3 der 
Zeichnung entsprechend angedeuteten Rundpfeile. In dieser 
Fig. 3 der Zeichnung ist die erste Betriebsstellung in durch- 
45 gezogenen Linien dargestellt, wahrend die zweite Betriebs- 
stellung in strichpunktiert gezeichneten Linien dargestellt 
ist. Es ist dabei das ausfahrbare Tragerelement 21 zur Be- 
reitstellung der Ruhelage fur die wenigstens eine Kamera 12 
zur Uberfuhrung derselben in eine versenkte Stellung ausge- 
50 bildet, dies ist in den Figuren der Zeichnung nicht darge- 
stellt. Dabei kann die Kamera 12 beim Hineinbringen in die 
Ruhelage mit an sich bekannten Schutzvorrichtungen, wie 
Abdeckklappen oder dergleichen, zusammenwirken, welche 
wiederum mit dem ausfahrbaren Tragerelement 21 gekop- 
55 pelt sein konnen. 

[0025] Die in der Fig. 1 der Zeichnung angedeutete An- 
zeigevorrichtung 14 der Vorrichtung 10 zur Uberwachung 
kann beispielsweise durch die Anzeige eines Navigationssy- 
stemes ausgebildet sein. Es kann dabei die Anzeige z. B. 
60 Uber eine "Split-Screen"-Anzeige erfolgen. 

[0026] In Abweichung der in den Figuren der Zeichnung 
dargestellten Ausfuhrungsform konnen die eine Ver- 
schwenkeinrichtung 20 aufweisenden Mittel 15 zur Uber- 
fuhrung der wenigstens einen Kamera 12 in eine Ruhelage 
65 und wenigstens eine Betriebslage als mit dem beweglichen 
Dusentrager einer Scheibenreinigungsanlage eines Fahrzeu- 
ges kombiniertes Bauelement ausgebildet sein. Bei dieser 
nicht dargestellten Ausfuhrungsform der vorliegenden Er- 
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findung konnen an sich vorhandene Bauelemente zur An- 
bringung der erfindungsgemafien Anordnung mit ausgenutzt 
werden. 

[0027] Bei einer weiteren nicht dargestellten Ausfiih- 
rungsform der vorliegenden Erfindung konnen die eine Ver- 5 
schwenkeinrichtung 20 aufweisenden Mittel 15 zur Uber- 
fuhrung der wenigstens einen Kamera 12 in eine Ruhelage 
und wenigstens eine Betriebslage fur jede Ruhe- und/oder 
Betriebsstellung eine gesonderte Schalterposition aufwei- 
sen, so daB der Fahrzeugfuhrer stets eine klare Anzeige iiber 10 
die jeweils bestehende Betriebsstellung erhalt. 
[0028] Mit der erfindungsgemaBen Anordnung konnen 
erstmalig mit einer Kamera zwei Betriebsstellungen fur eine 
Einrichtung zur tjberwachung gleichzeitig realisiert wer- 
den, und zwar eine erste Betriebsstellung zur tjberwachung 15 
einer nicht unmittelbar einsehbaren Umgebung wie bei- 
spielsweise eines Kreuzungsbereich.es, und eine zweite Be- 
triebsstellung zur tjberwachung der vor dem Fahrzeug be- 
findlichen Fahrzeugbahn auf Unebenheiten oder derglei- 
chen. Es wird dazu in der ersten Betriebsstellung die Ka- 20 
mera 12 in horizontaler Richtung verschwenkt, so daB z. B. 
an Kreuzungen in andere StraBen hineingesehen werden 
kann, wahrehd in der zweiten Betriebsstellung die Kamera 
12 in vertikaler Richtung verschwenkt wird, um auf diese 
Weise die vor dem Fahrzeug befindliche Fahrzeugbahn auf 25 
Unebenheiten oder dergleichen hin zu untersuchen. Es kann 
dabei die entsprechende Kamera 12 auf einem ausfahrbaren 
Tragerelement 21 angeordnet sein, der beispielsweise auch 
mit einem beweglich gelagerten Diisentrager einer Schei- 
benreinigungsanlage kombiniert sein kann. Die mit der Ka- 30 
mera 12 ermittelten Signale werden dann iiber eine im 
Blickfeld des Fahrzeugfuhrers angeordnete Anzeigevprrich- 
tung 14, wie beispielsweise der Anzeige eines Navigations- 
systemes, angezeigt. Die zweite Betriebsstellung der erfin- 
dungsgemaBen Einrichtung dient insbesondere zur Nutzung 35 
der Kamera zur Einsichtnahme in Kreuzungen zur Erfas- 
sung von Bodenunebenheiten. Die zweite Betriebsstellung 
kann aber auch dazu dienen, z. B. bei einer Anbringung bei 
einem Gelandewagen ein punktgenaues Fahren in schwerem 
Gelande zu ermoglichen, wobei insbesondere ein Umfahren 40 
bzw. Uberfahren von Hindernissen im Langsam-Fahrbe- 
reich ermoglicht wird, die bisher im Fahrzeug- Vorfeld nicht 
einsehbar war en. 

[0029] Wie bereits erwahnt, sind die dargestellten Ausfuh- 
rungsformen nur beispielsweise Verwirklichungen der Er- 45 
findung, diese ist nicht darauf beschrankt, es sind vielmehr 
noch mancherlei Abanderungen und Ausbildungen moglich. 
So ist insbesondere eine andere Ausgestaltung der Mittel 15 
zur Uberfuhrung der Kamera 12 in die Ruhelage bzw. we- 
nigstens eine Betriebslage moglich, als in den Figuren der 50 
Zeichnung dargestellt. 

[0030] Weiterhin denkbar ist z. B. auch, das eingefahrene, 
versenkt angeordnete Tragerelement 21 fur die Kamera 12 
mit Zusatzeinrichtungen, wie Schmutz- oder Reinigungs- 
vorrichtungen oder dergleichen, zusammenwirken zu las- 55 
sen. 

BEZUGSZEICHENLISTE 

10 Einrichtung zur tjberwachung 60 

11 Fahrzeug 

12 Kamera 

13 Signalverarbeitungseinrichtung 

14 Anzeigevorrichtung 

15 Mittel zur Uberfuhrung von 11 in Ruhe- bzw. Betriebs- 6S 
lage 

16 Mittel zur Fahrbahniiberwachung 

17 Fahrbahn 



786 A 1 

6 

18 Rader (von 11) 

19 Abtasteinrichtung (von 16) 

20 Verschwenkeinrichtung (von 15) 

21 ausfahrbares Tragerelement 

Patentanspriiche 

1. Einrichtung (10) zur tjberwachung einer nicht un- 
mittelbar einsehbaren Umgebung eines Fahrzeuges 
(11) und/oder zur vorausschauenden tjberwachung der 
Fahrzeugbahn, mit einer im Front- und/oder Heckbe- 
reich des Fahrzeuges (11) angeordneten wenigstens ei- 
nen Kamera (12), mit einer Signalverarbeitungsvor- 
richtung (13) und einer Anzeigevorrichtung (14) im 
Blickfeld des Fahrzeugfuhrers, mit Mitteln (15) zur 
Uberfuhrung der wenigstens einen Kamera (12) in eine 
geschiitzte Ruhelage bei Nichtgebrauch und in wenig- 
stens eine definierte Betriebslage bei Gebrauch, und 
mit Mitteln (16) zur vorausschauenden tjberwachung 
der Fahrbahn (17), auf der die Rader (18) des Fahrzeu- 
ges (11) rollen, wobei diese Mittel (16) wenigstens eine 
Abtasteinrichtung (19) am Fahrzeug zur Erfassung von 
Bodenunebenheiten umfassen, und eine Auswerteein- 
richtung, die die Signale der wenigstens einen Abta- 
steinrichtung (19) in Anzeigesignale und/oder Steuer- 
befehle fur aktiv steuerbare Fahrzeugaggregate um- 
wandelt, dadurch gekennzeichnet, daB die wenig- 
stens eine Abtasteinrichtung (19) der Mittel (16) zur 
vorausschauenden tjberwachung der Fahrbahn (17) 
durch die wenigstens eine vorhandene Kamera (12) zur 
tjberwachung der nicht unmittelbar einsehbaren Um- 
gebung eines Fahrzeuges (11) gebildet sind, wobei die 
mit der wenigstens einen Kamera (12) zusammenwir- 
kenden Mittel (15) zur Uberfuhrung der wenigstens ei- 
nen Kamera (12) in eine geschiitzte Ruhelage bei 
Nichtgebrauch und in wenigstens eine definierte Be- 
triebslage bei Gebrauch eine Verschwenkeinrichtung 
(20) zur vertikalen und/oder horizontalen Verschwen- 
kung der wenigstens einen Kamera (12) aufweisen. 

2. Einrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die eine Verschwenkeinrichtung (20) auf- 
weisenden Mittel (15) zur Uberfuhrung der wenigstens 
einen Kamera (12) in eine Ruhelage bei Nichtgebrauch 
und wenigstens eine Betriebslage bei Gebrauch zur Be- 
reitstellung von zwei Betriebsstellungen ausgebildet 

3. Einrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Mittel (15) zur Uberfuhrung der 
wenigstens einen Kamera (12) in eine Ruhetage und 
wenigstens eine Betriebslage mit der Verschwenkein- 
richtung (20) zwangsgekoppelt ausgebildet sind. 

4. Einrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 3, da- 
durch gekennzeichnet, daB die eine Verschwenkein- 
richtung (20) aufweisenden Mittel (15) zur Uberfuh- 
rung der wenigstens einen Kamera (12) in eine Ruhe- 
lage und wenigstens eine Betriebslage als ausfahrbares 
Tragerelement (21) ausgebildet sind. 

5. Einrichtung nach Anspruch 4, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Verschwenkeinrichtung (20) des aus- 
fahrbaren Tragerelementes (21) in der ersten Betriebs- 
stellung zur horizontalen Verschwenkung der wenig- 
stens einen Kamera (12) ausgebildet ist. 

6. Einrichtung . nach Anspruch 5, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Verschwenkeinrichtung (20) des aus- 
fahrbaren Tragerelementes (21) in der zweiten Be- 
triebsstellung zur vertikalen und/oder horizontalen 
Verschwenkung der wenigstens einen Kamera (12) 
ausgebildet ist. 
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7. Einrichtung nach Anspruch 6, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB das ausfahrbare Tragerelement (21) zur 
Bereitstellung der Ruhelage fiir die wenigstens cine 
Kamera (12) zur Uberfuhrung derselben in eine ver- 
senkte Stellung ausgebildet ist. 5 

8. Einrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 7, da- 
durch gekennzeichnet, daB die Anzeigevorrichtung 
(14) der Einrichtung (10) zur Uberwachung durch die 
Anzeige eines Navigationssystems gebildet ist. 

9. Einrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 8, da- io 
durch gekennzeichnet, daB die eine Verschwenkein- 
richtung (20) aufweisenden Mittel (15) zum Uberfuh- 
ren der wenigstens einen Kamera (12) in eine Ruhelage 
und wenigstens eine Betriebslage als mit dem bewegli- 
chen Dusentrager einer Scheibenreinigungsanlage ei- IS 
nes Fahrzeuges (11) kombiniertes Bauelement ausge- 
bildet ist. 

10. Einrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 9, da- 
durch gekennzeichnet, daB die eine Verschwenkein- 
richtung (20) aufweisenden Mittel (15) zur Uberfuh- 20 
rung der wenigstens einen Kamera (12) in eine Ruhe- 
lage und wenigstens eine Betriebslage fur jede Ruhe- 
und/oder Betriebsstellung eine gesonderte Schalterpo- 
sition aufweisen. 
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